Po nainstalovani a prvom spusteni programu sa zobrazi nasledovné okno:

B Aktivacia *

Produkt nie je aktivovany

Ak ste eite aktivaéné &islo neobdrzali, kontaktujte
Ustav stiidneho infinierstva v Ziline a zatlite nézov a
verziu praduktu a sériové Cislo pevnéhao disku
zobrazené v tomto okne.

Verzia
1

Sériové Cislo disku
3029402972
Aktivaény kod

Aktivovat’

Pre aktivaciu programu je potrebné zaslat Vase Sériové Cislo disku na mailovu adresu:
pavol.kohut@gmail.com

Z uvedenej adresy obdrzite aktivacny kéd. Po jeho zadani je program aktivovany.

Po aktivacii a spusteni programu sa zobrazi nasledovné okno.
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Pre nacitanie suboru v ktorom je zdznam z rozjazdu a brzdenia je potrebné zvolit menu:

Subor -> Otvorit
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Po ndjdeni stboru, ktory bol zaznamenany Aplikaciou Deccelerometer Analyzer sa zobrazi nasledovny
zaznam:
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Sivou ¢iarou je vykresleny graf zo zaznamenanych udajov. Zelenou farbou je zobrazeny graf z Udajov
filtrovanych pomocou plavajuceho priemeru a aplikovanim udajov zadanych v Editboxe oznacenych
zelenou Sipkou na predchadzajucom obrazku.

Prvotne je potrebné zvolit os v ktorej bolo meranie vykonané a to prepnutim tlacitka X, Y, resp. Z —
vid' Cervena Sipka na predchadzajucom obrazku. Po zvoleni spravnej osi (v ktorej bolo meranie
vykonané) sa zobrazi charakter zaznamu typicky pre rozjazd a brzdenie (vid nasledovny obrazok).
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Kliknutim na ovladaci prvok zobrazeny cervenou Sipkou na predchadzajucom obrazku je moziné
vypnut (kedy ostanul zobrazené iba filtrované data), resp. zapnut namerané data.

Filtrovanie dat

Pre dalsi postup je potrebné zvolit vhodny udaj s ktorym bude realizované filtrovanie. Jedna sa o Gdaj
zobrazeny modrou Sipkou na predchddzajucom obrazku. Tento udaj je zavisly na vlastnej frekvencii
telefénu, drZiaka, resp. celého meracieho systému. Zo skisenosti autora programu mozno uviest, Ze
je to spravidla 5, 6, pripadne 7.

Najvhodnejsi je taky udaj, ktory tvori najmensie Cislo (napriklad 6), pricom pri jeho zvySeni o jeden (7)
dojde k zvacseniu viditelného kmitania na grafe. Na nasledovnom grafe je zobrazeny filtrovany graf
pri udaje 5.
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Na nasledovnom grafe je zobrazeny filtrovany graf pri udaje 6.
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Pri filtrovani parametrom 5 je mensi rozkmit Udajov ako pri filtrovani tdajom 6. Z uvedeného vyplyva
Ze parameter 5 je vhodny udaj pre filtrovanie danych dat.

Presné nastavenie uvedeného parametra vSak nema vyrazny vplyv na vyslednd hodnotu strednej
hodnoty spomalenia pocas intenzivneho brzdenia.



Korekcia zaznamenanych dat

Dal3i potrebny krok je korekcia zaznamenanych dat. Potrebné je postupovat tak, Ze je nazoomovany
usek v ktorom vozidlo stoji po zastaveni po brzdeni. Nazoomovanie je mozné vykonat bud tak, Ze je
kurzor mysi nastaveny do miesta v ktorom bude realizovany zoom a ndsledne kolieskom mysie sa
vykona zoomovanie. Druhy spdsob je vyznacenie zoomovacieho Useku strednym tladitkom mysi a to
kliknutim a tahanim. Pri spracovani Udajov podla nasledovného obrazka je potrebné zoomovat Usek

oznaceny modrym ramikom.
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Po nazoomovani tohto Useku Udajom korekcia (modré Sipky na nasledovnom obrazku) zvolime taku
hodnotu, aby vykreslené Gdaje prechadzali nulovou hodnotou.
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Vypocet strednej hodnoty spomalenia pocas intenzivneho brzdenia

Ako posledny krok je Vypocet strednej hodnoty spomalenia pocas intenzivneho brzdenia. V menu je
potrebné zvolit:

Analyza -> Stredna hodnota spomalenia

Nasledne sa zobrazi nasledovné dialégové okno:
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Povzdialenost: - Potrychlost: - Stredni hodnota spomalenia: -

Do tohto okna je potrebné zadat:

1. Cas zaciatku rozjazdu vozidla (vid éervend $ipka na predchadzajicom obrazku)
Cas zastavenia vozidla (vid zelend $ipka na predchadzajicom obrazku)
Cas zaciatku plného brzdného ucinku (vid' modra $ipka na predchadzajicom obrazku)

Vietky ¢asy je potrebné zistit z grafu zrychlenie - ¢as. Cas zaciatku rozjazdu vozidla je potrebné uréit
iba priblizne a tento &as slUZi iba na korektné vykreslenie diagramu rychlost — ¢as a draha — &as. Cas
zastavenia vozidla a ¢as zaciatku plného brzdného ucinku je potrebné odcitat z diagramu zrychlenie —
Cas. Obe dialégové okna je moiné zobrazit sucasne a takto urcit jednotlivé ¢asy (vid' nasledovny
obrazok).
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Strednd hodnota spomalenia pocas intenzivneho brzdenia vyhodnotena z uvedenych udajov a je
zobrazend v spodnej Casti okna Analyza (vid' Cervend Sipka). Hodnota bola vypocitand na zaklade
hodnoty rychlosti v okamihu zaciatku plného brzdného ucinku (ktord bola vypocitanda spatnou
integraciou priebehu spomalenia od okamihu zastavenia vozidla po okamih zaciatku plného brzdného
ucinku — na predchadzajucom obrazku je oznacena zelenou Sipkou) a na zaklade drahy, ktoru vozidlo
prekonalo pocas plného brzdenia (ktora bola vypocitané spatnou integrdciou priebehu rychlosti od
okamihu zastavenia vozidla, po okamih zadiatku plného brzdného uUcinku — na predchddzajucom
obrazku je ozna¢ena modrou Sipkou) podla nasledovného vztahu:

Pomocou daného programu, resp. z Udajov zaznamenanych mobilnym telefébnom je mozné
vyhodnotit tiez iné manévre napriklad manéver priecneho premiestnenia (zmena jazdného pruhu).
Pri takomto merani je vyhodnocovany zaznam prie¢neho zrychlenia.

Praca s mysou

Pri praci s programom a pri kliknuti favym tlacitkom mysi na fubovolny graf je zobrazeny udaj
na ktory aktualne smeruje kurzor.

Pri kliknuti pravym tla¢itkom mysi sa zmeni atahanim je realizovany posuv v ramci
vodorovne;j osi grafu.



Kliknutim na stredné tla¢itko mysi atahanim je realizovany vyber, ktory sa nasledne

nazoomuje.

Scrolovanim (otadcanim) kolieska na mysi je realizované zoomovanie a odzoomovanie
v mieste kde sa nachddza kurzor v zavislosti na smere otacania.



